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PROPOSITO:

desenvolver uma horta automatizada, que

podera estimular um maior consumo de vegetais na
dieta das criancgas.

HIPOTESIS:
E possivel integrar diversas disciplinas, de forma interativa ltdica, com a robética,
aplicando os conhecimentos também na producgéo de alimentos saudaveis,

estimulando o sey consumo.

O projeto foi dividido em Duas fases:

FASE 1: Pesquisa sobre como utilizar sensores do Arduino
para monitoramento de umidade de solo e, como criar uma
estrutura de suporte para uma horta.

FASE 2: Desenvolvimento de um projeto funcional.

RESULTADOS: CONCLUSIONES:

Conseguimos desenvolver um A participagdo dos estudantes e a orientagéo do

projeto completamente funcional professor de Robética em conjunto com

de uma horta Autbnoma. professores de outras areas do conhecimento

Em uma proxima etapa, faremos tornaram possivel uma aprendizagem significativa

testes de campo para verificar o através dessa vivéncia; a solu¢ao do problema, falta

desenvolvimento das plantas de agua nas plantas por falta de uma pessoa

dentro da horta. disponivel para irriga-las foi a situagdo mais motivou
o estudo das ferramentas da Robdtica na solugao
do problema




