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PROPOSITO:

desenvolver, um carro autbnomo que desvia obstaculos em seu percurs

HIPOTESIS:

E possivel utilizar sensores que detectam a distancia ou a presenca de objetos no entorno do Robbd,
tornando o aprendizado de conceitos de fisica e matematica mais faceis se forem aplicados de forma

~pratica.

O projeto foi dividido em Duas fases:

FASE 1: Pesquisa sobre como utilizar sensores do Arduino
para monitoramento de distancia e, como criar uma
estrutura de suporte para um carrinho

FASE 2: Desenvolvimento de um projeto funcional.

RESULTADOS: CONCLUSIONES:

Conseguimos desenvolver um A participagdo dos estudantes e a orientagéo do

projeto completamente funcional professor de Robética em conjunto com

de um Carrinho autbnomo que desvia professores de outras areas do conhecimento

obstaculos. tornaram possivel uma aprendizagem significativa

Em uma proxima etapa, faremos através dessa vivéncia; a solugao do problema, criar

testes de campo adiconando novos um robd que percebe o seu entorno e detecta

sensores para um controle mais assertivo. possiveis obstaculos ao seu redor, fazendo-o
percorrer um caminho de forma segura sem esbarrar
em nada.




